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1. Общие сведения 
 

1.1. Введение 
 
Настоящее руководство пользователя (инструкция по эксплуатации) предназначено для ознакомления с 

принципом работы и основными правилами эксплуатации, обслуживания и транспортировки преобразователя 
SSI в RS485 CSIRS-01. 

В связи с постоянным совершенствованием прибора в конструкцию и программное обеспечение могут 
быть внесены изменения, которые не отражены в настоящем руководстве. 
 

1.2. Назначение прибора 
  

Преобразователь SSI в RS485 CSIRS-01 предназначен для: 
 

 Преобразования сигнала энкодера стандарта SSI в стандарт RS-485 Modbus RTU 

 Проверки корректности полученных от энкодера данных (если энкодер поддерживает многократную 
посылку данных и разрядность менее 32х бит ) 

 

1.3. Технические характеристики 
 

Характеристика 
Единица 
измерения 

Значение 

 SSI 

Количество входов SSI шт. 1 

Тактовая частота SSI  Кбит/c  140 

Уровни логических сигналов В 5 

Разрядность энкодера  Бит 8-32 

Входное напряжение В 5 

Гальваническая развязка  Отсутствует 

Согласующий резистор приемной линии  120 Ом, встроенный, не отключается 

 RS-485 

Кол-во портов RS-485 шт. 1 

Гальваническая развязка  Отсутствует 

Скорость передачи данных Бод 9600, 19200, 38400, 57600, 115200, 230400 

Согласующий резистор   120 Ом, подключается при замыкании клемм T1 - T2 

Входное напряжение В 5 

 ПИТАНИЕ ПРИБОРА 

Напряжение питания В 9 – 35 DC 

Выходное питаение энкодера  Соединено с входным питанием через 
самовосстанавливающийся предохранитель 

Защита от переполюсовки  Есть 

Потребляемая мощность Вт не более 0,5 

 КОНСТРУКТИВ 

Степень защиты по корпусу/клеммам IP IP 40/ IP20 

Рабочая температура  
0
С -40…+70 

Размеры корпуса мм 37 * 95 *58  

Масса прибора кг не более 0,1 
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2. Эксплуатация преобразователя SSI->RS485 
 
 

2.1. Подключение 
 

 
SSI энкодер имеет провода D+,D-,C+,C-, +Питания и -Питания. По проводам D+ и D-  передаются 

данные позиции от энкодера к реобразователю. Провода подключаются соответственно к клеммам D+ и D- 
преобразователя. По проводам C+ и C-  передаётся сигнал синхронизации данных от преобразователя к 
энкодеру. Провода подключаются соответственно к клеммам C+ и C- преобразователя. Питание энкодера 

подключается к клеммам V+ и V- в нижней части преобразователся. Эти клеммы соединены через диод и 
самовосстанавливающийся предохранитель с клеммами питания V+ и V- питания преобразователя, 
находящиеся в верхней части. Попадание напряжения более 5В на клеммы A,B,C и D неизбежно приведет к 
выходу из строя преобразователя! 

Для настройки преобразователя, сигналы A и B интерфейса RS485 могут быть подключены через 

конвертор RS485-USB к комьютеру. Настройка может быть произведена с помощью программы, доступной для 
скачивания по ссылке (https://meragraf.ru/Files/SSI/CSIRS-01-V1-0.exe). 
 В процессе штатной работы, через сигналы A и B происходит обмен данными по протоколу Modbus RTU. 
При этом преобразователь работает в режиме Slave. Master’ом может выступать любое устройство, как 
например ПЛК или ПК. 
 При подключении единственного преобразователя, следует установить перемычку между клеммами T1 
и T2. В случае подключения нескольких преобразователей, следует установить перемычку между T1 и T2 только 
на последнем в цепочке преобразователе, как изображено на следующем рисунке. Со стороны Master’а, следует 
установить согласующий резистор номиналом 120 Ом. Для подключения, рекомендуется использовать кабель с 
волновым сопротивлением 120 Ом. 

 

 
  

https://meragraf.ru/Files/SSI/CSIRS-01-V1-0.exe
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2.2. Назначение сигнальных ламп 
 

 
2.2.1 Лампа «ПИТАНИЕ» 

 
При наличии питающего наряжения и нормальном функционировании преобразователя, лампа 

«ПИТАНИЕ» постоянно светится. Мигание ламы означает, что с датчика приходит положение, во всех разрядах 
которого находятся 0 либо 1. Т.е. для 16 битного датчика, значения FFFFH либо  0000H. Это возможный вариант 
нормального функционирования устройства, однако если при повороте датчика лампа не загорается постоянно, 
это говорит о некорректной работе системы. В таком случае, следует проверить подключение и настройки 
преобразователя. 

 
2.2.2 Лампа RS485 

 Лампа «RS485» мигает в помент получения запроса от Master по протоколу Modbus RTU. 
 
2.2.3 Лампа «Ошибка SSI» 

Лампа «Ошибка SSI» загорается в случае обнаружения ошибки в данных, полученных с энкодера при 
включенном режиме «Проверки корректности SSI». В этом режиме, данные считываются с энкодера два раза. 
Если результат первого считывания отличается от второго, данные считаются некорректными.  
 

 

3.  Передача данных через MODBUS 

 
 

Адрес Modbus Описание 

1 Старшие 16 бит отсчета (старший бит, при включенной опции «добавлять бит ошибки», 
содержит 1, если данные некорректны) 

2 Младшие 16 бит отсчета 

3 Младшие 16 бит времени отсчета  

4 Старшие 16 бит времени отсчета 

 
Отсчет можно считать с помощью следующей последовательности байт 
 

Байт 0 1 2 3 4 5 6 7 
Описание Адрес 

устройства 
в сети 
Modbus 

Команда 
чтения 
нескольких 
регистров 

Начальный 
адрес 
старший 
байт 

Начальный 
адрес 
младший 
байт 

Количество 
регистров 
для чтения 
старший 
байт 

Количество 
регистров 
для чтения 
младший 
байт 

Контрольная 
сумма 
младший 
байт 

Контрольная 
сумма 
старший 
байт 

Пример 21H 03 00 01 00 02 92H ABH 

 

 
Подсчет контрольной суммы производится с помощью следующей программы: 
 

const uint16_t modbus_crc_table[256] = 
{ 
0x0000, 0xC0C1, 0xC181, 0x0140, 0xC301, 0x03C0, 0x0280, 0xC241, 0xC601, 0x06C0, 0x0780, 0xC741, 0x0500, 
0xC5C1, 0xC481, 0x0440, 0xCC01, 0x0CC0, 0x0D80, 0xCD41, 0x0F00, 0xCFC1, 0xCE81, 0x0E40, 0x0A00, 0xCAC1, 
0xCB81, 0x0B40, 0xC901, 0x09C0, 0x0880, 0xC841, 0xD801, 0x18C0, 0x1980, 0xD941, 0x1B00, 0xDBC1, 0xDA81, 
0x1A40, 0x1E00, 0xDEC1, 0xDF81, 0x1F40, 0xDD01, 0x1DC0, 0x1C80, 0xDC41, 0x1400, 0xD4C1, 0xD581, 0x1540, 
0xD701, 0x17C0, 0x1680, 0xD641, 0xD201, 0x12C0, 0x1380, 0xD341, 0x1100, 0xD1C1, 0xD081, 0x1040, 0xF001, 
0x30C0, 0x3180, 0xF141, 0x3300, 0xF3C1, 0xF281, 0x3240, 0x3600, 0xF6C1, 0xF781, 0x3740, 0xF501, 0x35C0, 
0x3480, 0xF441, 0x3C00, 0xFCC1, 0xFD81, 0x3D40, 0xFF01, 0x3FC0, 0x3E80, 0xFE41, 0xFA01, 0x3AC0, 0x3B80, 
0xFB41, 0x3900, 0xF9C1, 0xF881, 0x3840, 0x2800, 0xE8C1, 0xE981, 0x2940, 0xEB01, 0x2BC0, 0x2A80, 0xEA41, 
0xEE01, 0x2EC0, 0x2F80, 0xEF41, 0x2D00, 0xEDC1, 0xEC81, 0x2C40, 0xE401, 0x24C0, 0x2580, 0xE541, 0x2700, 
0xE7C1, 0xE681, 0x2640, 0x2200, 0xE2C1, 0xE381, 0x2340, 0xE101, 0x21C0, 0x2080, 0xE041, 0xA001, 0x60C0, 
0x6180, 0xA141, 0x6300, 0xA3C1, 0xA281, 0x6240, 0x6600, 0xA6C1, 0xA781, 0x6740, 0xA501, 0x65C0, 0x6480, 
0xA441, 0x6C00, 0xACC1, 0xAD81, 0x6D40, 0xAF01, 0x6FC0, 0x6E80, 0xAE41, 0xAA01, 0x6AC0, 0x6B80, 0xAB41, 
0x6900, 0xA9C1, 0xA881, 0x6840, 0x7800, 0xB8C1, 0xB981, 0x7940, 0xBB01, 0x7BC0, 0x7A80, 0xBA41, 0xBE01, 
0x7EC0, 0x7F80, 0xBF41, 0x7D00, 0xBDC1, 0xBC81, 0x7C40, 0xB401, 0x74C0, 0x7580, 0xB541, 0x7700, 0xB7C1, 
0xB681, 0x7640, 0x7200, 0xB2C1, 0xB381, 0x7340, 0xB101, 0x71C0, 0x7080, 0xB041, 0x5000, 0x90C1, 0x9181, 
0x5140, 0x9301, 0x53C0, 0x5280, 0x9241, 0x9601, 0x56C0, 0x5780, 0x9741, 0x5500, 0x95C1, 0x9481, 0x5440, 
0x9C01, 0x5CC0, 0x5D80, 0x9D41, 0x5F00, 0x9FC1, 0x9E81, 0x5E40, 0x5A00, 0x9AC1, 0x9B81, 0x5B40, 0x9901, 
0x59C0, 0x5880, 0x9841, 0x8801, 0x48C0, 0x4980, 0x8941, 0x4B00, 0x8BC1, 0x8A81, 0x4A40, 0x4E00, 0x8EC1, 
0x8F81, 0x4F40, 0x8D01, 0x4DC0, 0x4C80, 0x8C41,    0x4400, 0x84C1, 0x8581, 0x4540, 0x8701, 0x47C0, 0x4680, 
0x8641, 0x8201, 0x42C0, 0x4380, 0x8341, 0x4100, 0x81C1, 0x8081, 0x4040 
}; 
  

uint16_t modbus_calc_crc(unsigned char *cp, unsigned int cnt){ 
 unsigned short Crc = 0xFFFF;  int i=0; 
  while (cnt--) Crc = (Crc >> 8) ^ modbus_crc_table[(Crc & 0xFF) ^ cp[i++]]; 
  return Crc; 
} 
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4. Гарантийные обязательства 
 
Гарантийный срок эксплуатации – 12 месяцев со дня продажи 
 
В случае выхода прибора из строя в течение гарантийного срока при соблюдении условий эксплуатации, 
предприятие-изготовитель обязуется осуществить его бесплатный ремонт или замену. 


